> BG 75, 220 - 530 Watt

¥

Highly dynamic 3-phase EC motor with
8-pole neodymium magnet

Standard version with connector

Version with Hall sensors for rotor position
detection

On request, this motor can be manufactured
with different voltage versions

Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor mit
8-poligem Neodymmagnet
Standardausfiihrung mit Stecker

Ausfliihrung mit Hallsensoren zur
Rotorlageerfassung

Diese Motoren werden auf Anfrage mit
anderen Spannungsvarianten hergestellt

»

Data/ Technische Daten BG 75x25 BG 75x50 BG 75x75
Nominal voltage/ VDC 2 40 2 20 20
Nennspannung

Nominal current/ )

NETTETET A 13.1 7.4 21.1 12 15.6
Nominal torque/ Nem? 66 64 110 110 150
Nennmoment

ol sz rpm? 3620 3500 3700 3500 3370
Nenndrehzahl

Friction torque/ Nem?) 1 10 8 8 13
Reibungsmoment

Sl ol ey Nem” 250 250 500 500 630
Anhaltemoment

No load speed/ 4

Leerlaufdrehzahl rpm 4950 4800 4660 4400 4100
L €A o o W 420 420 860 865 1150
Maximale Abgabeleistung

Torque constant/ Nem A 6.4 11 5.2 117 11.9
Drehmomentkonstante

Terminal Resistance/

AnschluBwiderstand 2 Cugl 02z ues o uier
Terminal inductance/

AnschluBinduktivitat mH 04 12 025 063 045
Peak current/ o)

Zulassiger Spitzenstrom (2 sec.) R £ & e £ s
Rotor inertia/ 2

Rotor Tragheitsmoment gem 240 240 440 440 650
Weight of motor/

Motorgewicht kg 1.6 1.6 2.2 2.2 2.8

*) DJ,, = 100 K; **) J. = 20°C * at nominal point/ im Nennpunkt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/
Bremsen & Anbauten

[ JE9R, EoOR
Page/ Seite 102

| |E300RI/A,
Page/ Seite 102

[ IME integrated,
Page/ Seite 104

E 300 R/IA

» All attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstandig im
Motorgehduse erhaltlich.

@ —dq PLG 60

r ,l PLG 63
[ s

BG 75 }]@07

» Controller/ Regelelektroniken
[ IBGE 6010 A,

PLG 75

—o|

Page/ Seite 81
| IBGE 6030 A,
Page/ Seite 82

Accessories/ Zubehor

Connector with cable, 8-pin | Angled positions
adjustable /

Anschlussleitung mit Winkeldose, 8-polig |
Winkelposition einstellbar,

Page/ Seite 107

Connector with cable, 4-pin/
Anschlussleitung mit Dose, 4-polig,
Page/ Seite 107

Cover/ Verschlussdeckel,
Page/ Seite 107

[ ] Standard/ Standard [ | On request/ auf Anfrage

» Planetary gearbox/
Planetengetriebe

[ IPLG 60, (5 - 25 Nm),
Page/ Seite 92

[ IPLG 63, (5 - 100 Nm),
Page/ Seite 93

| |PLG 75, (25 - 160 Nm),
Page/ Seite 94

» Worm gearbox/
Schneckengetriebe

| 1SG 120, (8 - 30 Nm),
Page/ Seite 99
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> BG 75, 220 - 530 Watt @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaRRzeichnung in mm
Connector/
/ rotatable/ Stecker
drefbar M7, 4-pin (Power) Connector/Stecker
M16, 8-pin
Woodruff key/
Passfeder
A 5x5x22
%
4
H 3
o Rl
3
©
o e 1 H==
S | N
: gl
Centring/
3 1.3 Zentrierung
L 30: DM4 DIN332
45 s, o+21en) é 3205
56 Gue, o12ie) - FRINT € 45 466, 131000
60 6,002 Permissible shaft-load/ 600 "
il Zulassige Wellenbelastung 500 € 56k 561, 131e)
O 75 : . 400 é 6Qk 561, 131ien)
Radial-/ axialloads on the end of the shaft e
F,=Fr/3 for L,,, = 20.000 h ol
Motor L
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende 10 BG 75x25 | 115+0.5
F,=Fr/3 fir L, = 20.000 h % 1000 2000 3000 4000 5000 BG 75x50 | 140+0.5
B 3 frem] BG 75x75 | 165+0.5
Pin assignment/ Pinbelegung
8-Pin Signal 8-Pin Signal 4-Pin Power
1 n.c. red 5 HALL 1 green 1 (motor) A (motor)
2 n.c. blue 6 HALL 2 yellow 2 (motor) B (motor) | black
3 n.c. white 7 HALL 3 grey 3 (motor) C (motor)
4 GND,, brown 8 [ magenta 4 Earth yellow-green
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
70 7000 70 7000
— 9g=20IC — =20
60 6000 == A3W= 100K 60 6000 == Aﬁw =100K
50| 100 5000 50| 1001 5000
401 80| 4000 40 80| 4000
z —
30 %eo £3000 30 3000
NN E
g, 20 g 40 EZOO\J £ 20 §2000
& |3, |8 § 5
2 10| 5 20| #1000 g 10 £1000
£ g |8 & 5
3 ol% olE ¢ Mmax N £ ax
0 40 80 120 160 200 240 280 320 ’\?60 400 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1030
cm cm
BG 75x25, 24V BG 75x50, 40V
70 7000 /
/ — 9g=20°C
60 6000 == A-SW =100K
50| 100 SOODN ()
40 80| 4000
30| 60| £3000
=2 £2000
E S
g 10 glooo
E £ 9 My max Bk
0 120 240 360 480 600 720 840 960 N1080 1200
cm
BG 75x75, 40V
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> BG 75 SI, 220 - 450 Watt

» BG 75 Motor with integrated speed » Motor BG 75 mit integriertem Speed-
controller for 4Q operation controller fir 4-Quadrantenbetrieb
» Excellent control characteristics due to » Durch den integrierten magnetischen Geber
an integral magnetic encoder with a mit einer Auflésung von 4x1024 Pulsen pro
resolution of 4x1024 pulses per round Umdrehung werden ein grof3er
» The target speed can be set using a Drehzahlbereich erreicht
0...+10 V (optional -10 V...+10 V) » Die Drehzahlsollwertvorgabe erfolgt
analog voltage input standard méRig Uber einen Analog-
» The motor is supplied as a standard with spannungseingang 0...+10 V
two connection plugs (optional -10 V...+10 V)
(power stage and logik) » Der Motor ist standardmafig mit 2
AnschluBsteckern versehen (Leistung, Logik)
Data/ Technische Daten BG 75x25 SI BG 75x50 SI BG 75x75 SI
Nominal voltage/
Nennspannung VDC 24 40 24 40 40
Nominal current/ )
Nennstrom A 12.1 8.3 16.0 11.2 12.7
Nominal torque/ Nem?) 61 71 76 08 116
Nennmoment
Nominal speed/ rpm’ 3900 3820 4050 3900 3700
Nenndrehzahl
Friction torque/ Nem’ 5.7 5.7 7.2 7.2 9
Reibungsmoment
Stall torque/ Nem?™ 195 250 220 365 410
Anhaltemoment
No load speed/ rpm’ 4450 4400 4340 4100 3825
Leerlaufdrehzahl
Maximum output pqwer/ wo 400 415 580 785 950
Maximale Abgabeleistung
Torque constant/ Nom A1) 6.4 11 5.9 10.8 11.3
Drehmomentkonstante
Peak current/ o - - - - o
Zulassiger Spitzenstrom (2 sec.) o = = & & =
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmomentt gem 240 240 440 440 620
Weight of motor/
Motorgewicht kg 1.6 1.6 2.2 2.2 2.8
Recommended speed control range/
Emphohlener Drehzahlregelbereich pm 1 ... Rated speed/ Nenndrehzahl

*) DJ,, =100 K; **) J, = 20°C *¥ at nominal point/ im Nennpunkt **) limited by sofware/ durch Software begrenzt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ L » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten | d PLG 60 Planetengetriebe

[ [E9OR, E9OR r f PLG 63 1 [IPLG 60, (5 - 25 Nm),
Page/ Seite 102 H Page/ Seite 92

[ JE300R/A, BG 75 S [ |PLG 63, _(5 - 100 Nm),
Page/ Seite 102 Page/ Seite 93

ol i | [ |PLG 75, (25 - 160 Nm),

ME integrated, "' Page/ Seite 94

Page/ Seite 104 PLG 75

» Accessories/ Zubehor ] ]
Connector with cable, 12-pin | Angled H

E 300 RIA positions adjustable (up to ! 45" turnable) ~ /

Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig |

Winkelposition einstellbar (bis ! 45" drehbar),

Page/ Seite 107

» Worm gearbox/
Schneckengetriebe
SG 120 [ se 120, (8 - 30 Nm),

Connector with cable, 4-pin/
Anschlussleitung mit Dose, 4-polig,

» All at_tachme_nts also fully in the motor Page/ Seite 107 Page/ Seite 99
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstandig im Cover/ Verschlussdeckel,

Motorgeh&use erhéltlich. Page/ Seite 107

Starter Kit BGxx Sl
Page/ Seite 112

[ ] Standard/ Standard [ | On request/ auf Anfrage
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> BG 75 SlI, 220 - 450 Watt @unkermotoren

Dimensions in mm/ MaRRzeichnung in mm
e/ Connector/
rotatable Stecker
/ drehbar M17, 4-pin (Power)
Connector/Stecker
_ M1€é2-phin
Woodruff key/
= Passfeder
A 5x5x22
%é
X
al, Iz :
o — Rl
8
o -t 1 H==
% | AN
3 |
Centring/
: 1.3 Zentrierung
é 3205 L 30, | DM4 DIN332
45 s, 9+21ie) € 3205
56 @uo. o) Permissible shaft-load/ g € 45 466, 13100
60 B, 9+2tien Zuléssige Wellenbelastung 500 & 56561, 131en
7505
o Radial-/ axialloads on the end of the shaft ZZZ € 60561, 13161
F,=Ft/3 for L, , = 20.000 h
209 Motor L
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende 100 BG 75x25 SI | 115+0.5
F,=Fr/3 fur L, ,, =20.000 h % 1000 2000 3000 4000 5000 BG 75x50 SI_ | 140+0.5
B {rem] BG 75x75 S| | 165+0.5
Pin assignment/ Pinbelegung
12-Pin Signal 12-Pin Signal 4-Pin Power | Signal
A INO yellow G Al + pink 1 Uponer
B IN1 blue H Al - violet 2 Ballast black
C IN 2 brown J U ogic red 3 GND, e
D IN 3 green K GND, . black 4 Earth yellow-green
E ouT 1 grey L PC - red-blue
F OuT 2 grey-pink M PC + white
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
35 7000 70 7000 d 5
—— =20 =20
30 6000 e A9 8K 60 6000 \9 = 100K
%1{ 10| s00 50| 100 5000
20 80 4000 40 80 4000
15| 60 | £3000 30| Z60 | £3000
=10 %40 F2000 =2 ;240 F2000
FREIRE =. Eolinls
g 5 2 ?‘:;1000 |Limit:30AE 1 =508 g 10 ?520 5‘:_’_1000 \
5, £ ol E H Mmax § 415 ol € My M Vi
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
BG 75x25 SI, 24V Nem BG 75x50 SI, 24V Nem
35 7000 35 7000
J—— ’SR =20°C —_ SRZZO"C
30 6000 <= A9 =80 30 6000 - A9 =80K
2571 100 2571 10070 5000
20 80 20 80 4000
15| 260 15| 260 3000
210|240 =101 2401 E2000
g 5 ?:20 ,; g 5 \EZO EilOOO I inic=50A
g e 1 M £ k= 2 M
20 °0 0 — 2 0!% o8 ¢ N Mrmax
0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 4%0 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
BG 75x50 S, 40V . BG 75x75 S, 40V tem
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»> BG 75 PI, 220 - 450 Watt

» BG 75 Motor with integrated 4Q servo » Motor BG 75 mit integriertem 4Q-Servo-
controller controller
» High positions accuracy and excellent » Durch den integrierten magnetischen Geber
control characteristics due to an integral mit einer Auflésung von 4x1024 Pulsen pro
magnetic encoder with a resolution of Umdrehung werden ein grof3er
4x1024 pulses per round Drehzahlbereich und eine hohe Positionier-
» The motor operates with sinus commutation genauigkeit erreicht
» Please note that the parametrization inter » Der Motor wird mit Sinuskommutierung betrieben
face and the Drive Assistant Software are » Bitte beachten Sie, dass das Parametrier
provided separately Schnittstelle und die Drive Assistant Soft-
ware separat angeboten wird
Data/ Technische Daten BG 75x25 PI BG 75x50 PI BG 75x75 PI
Nominal voltage/
Nennspannung VDC 24 40 24 40 40
Nominal current/ )
Nennstrom A 12.1 8.3 16.0 11.2 12.7
Nominal torque/ Nem?) 61 71 76 08 116
Nennmoment
Nominal speed/ "
Nenndrehzahl rpm 3900 3820 4050 3900 3700
Friction torque/ Nem?) 5.7 5.7 79 72 9
Reibungsmoment
Stall torque/ )
AN EETEITERT Ncm 195 250 220 365 410
No load speed/ 4
Leerlaufdrehzahl rpm 4450 4400 4340 4100 3825
Maximum output power/ 5
Maximale Abgabeleistung W A e siElY e £50
Torque constant/ Nem AL 6.4 11 5.9 10.8 11.3
Drehmomentkonstante
Peak current/ o o o - ) o
Zuléssiger Spitzenstrom (2 sec.) 2 2 e o 20 2
Rotor inertia/ ,
Rotor Tragheitsmomentt gem 240 240 440 440 620
Weight of motor/
Motorgewicht kg 1.6 1.6 2.2 2.2 2.8
Recommended speed control range/
Emphohlener Drehzahlregelbereich pm 1... Rated speed/ Nenndrehzahl

*) DJ,, =100 K; **) J, = 20°C *¥ at nominal point/ im Nennpunkt **) limited by sofware/ durch Software begrenzt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

» Brakes & Encoder/ L » Planetary gearbox/

Bremsen & Anbauten PLG 60 Planetengetriebe
EOR e " mew | [ Dpteme i,

age/ Seite H

[ |E300R/A || [ IPLG 63, (5 - 100 Nm),

Page/ Seite 102 Be TSP - Page/ Seite 93

n | [ IPLG 75, (25 - 160 Nm),
ME integrated, Page/ Seite 94
Page/ Seite 104 —| PLG 75
» Accessories/ Zubehor :l
Connector with cable, 12-pin | Angled H

E 300 R/A positions adjustable (up to ! 45" turnable) ~ /
Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig |
Winkelposition einstellbar (bis ! 45" drehbar),
Page/ Seite 107

» Worm gearbox/
Schneckengetriebe

[ sG 120, (8- 30 Nm),
Page/ Seite 99

Connector with cable, 4-pin/
Anschlussleitung mit Dose, 4-polig,
. Page/ Seite 107
» All attachments also fully in the motor 9
housing availbale./ Cover/ Verschlussdeckel,
Alle Anbauten auch vollstandig im Page/ Seite 107
Motorgeh&use erhéltlich.

Starter Kit BGxx Pl | BGExx,
Page/ Seite 112

[ ] Standard/ Standard [ | On request/ auf Anfrage
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> BG 75 PI, 220 - 450 Watt @unkermotoren

Dimensions in mm/ Mal3zeichnung in mm
rotatable/ Connector/Stecker
M16, 12
/ drehbar Connector/ Stecker —l— "
M17, 4-pin (Power)
= Connector/Stecker
I M12, 5-pin
{] < 4
= - 3()
] 2
3
o Y i
o N
=2
E | 0
Woodruff key/
9 ] I |t
A5x5x22
@ 26 Centring/
Zentrierun
* 3 3 DIld DSR2
032 905 L 0n
45 (B s, 9020
56/ s oy - -~ 045 pas 339
Permissible shaft-load/ 60
600 s Zulassige Wellenbelastung I 56 ese 10
O 75 AN 060 551300
Radial-/ axialloads on the end of the shaft
F,=Fr/3 for L, = 20.000 h
N R S Motor L
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende 1o BG 75x25 PI 115+0.5
F,=Fr/3 fiir L,,, = 20.000 h % 1000 2000 3000 4000 5000 BG 75x50 PI_| 140+0.5
LEp) BG 75x75 PI | 165+0.5
Pin assignment/ Pinbelegung
12-Pin Signal 12-Pin Signal 4-Pin Power | Signal 5-Pin Service
A INO yellow G Al + pink 1 Uponer 1 n.c.
B IN1 blue H Al - violet 2 Ballast black 2 n.c.
C IN 2 brown J Ul ogic red 3 GND, e 3 n.c.
D IN3 green K GND, . |black 4 Earth yellow-green 4 PC
E ouT 1 grey L IN 4 red-blue 5 PC
F OuT 2 grey-pink M OuT 3 white
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
351 1 7000 70 7000 d o
1 1 — 9y=20° =20
0| | 600 —eee A =80 60 6000 === A9, =100k
I N=f (M) ||
25 | 1007 5000 g h I=ty _— 501 1001 5000 NI=1 () n J=T(M) \
~e |~ \7‘i"“7~_.__ 7 N T—
200 807 4000 ~I=d | - —1 | 40| 80| 4000 =
|2ale e s 1= T
15 =60 53000 / T— 30| Z60 | £3000 / ; 3 \\\
=10 %40' %2000 / v ™ =2 Sﬁzto %2000 l 7 | \
T |2 |8 gN| 202 y X \|
15 S E |= |S / i \
g & 3 S201 8 !
g 1000 =308 Lini=50A U022 Z00 ] !
5 s 0 M Mmax 5 0 % 0 z 0 ' M i Mm—
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 2(’)\‘0 0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
m
BG 75x25 PI, 24V ¢ BG 75x50 PI, 24V Nern
351 1 7000 35 7000
1 1 o — ‘UR = 20°f — ’UR— 0°
30| | 6000 5 30 6000 ] 9. -
| | - A9 =80K A - AS =80k
251 100 5000 o A=W
5| 1005000 gy host \ 25| 100| 5000 N2 (M) h
Ry I o T
201 801 4000 \‘;_\,‘\ 7 ™ = 20 80| 4000 7;;; “th-_ | \
| | — \:: 4 \ = — i /.Q H
53000 / 7 S \ 15| 260 | 53000 / % T ——
= p g — E = b iy
&3 £2000 ' =10 | 240 2000 7 "
£ S b £ |2 18 y 3
g 21000 / Lmi35h § =50 € 5] 32 100 / L] =50
5 £ 0 My i NIM a % 0 £ 0 2 0 My { H TL M
0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 4?\‘0 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
cm Nem
BG 75x50 PI, 40V BG 75x75 PI, 40V
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